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Fb - FuBverkehr & Barrierefreiheit 5

@ S-3: Neugestaltung von Strallen- und Seitenrdaumen

@ S-4: Zentrale Raume mit hoher Aufenthaltsqualitat

L Fb 2-2: Umgestaltung zentraler Raume zu Mischverkehrsflachen
mit hoher Aufenthaltsqualitat

Fb 2-2a: Neugestaltung Lange Stral3e

Fb 2-2b: Umfeld Lange Str. (u.a. Zinkenworth, Haberg., Generalsg., Hellerstr.)

Fb 2-2c: Knotenbereich Am Knocklein/Maternstr./Sutte/Altenburger Str.

Fb 2-2d: Domplatz

Fb 2-2e: Optimierung Torschuster: Vorschlag Abbindung Sutte/Maternstr.

Fb 2-2f: Storchsgasse

Fb 2-2g: Sandgebiet (u.a. Sandbad, Schrottenberg, Ringleinsg., Katzenberg,
Herrenstr.)

Fb 2-2h: Prifung Altstadt (u.a. Am Kranen/Kapuzinerstr., Siechenstr. - Untere
Konigstr., Holzmarkt, Heumarkt, Fischstr., Edelstr., Stangstr., KeRlerstr.,
Promenadenstr.)

Fb 2-2i: Bereich Konig-/Heiliggrabstr. (Mittelstr., Farberg., Tocklerg., Letzeng.)

@ S-5: Barrierefreie Strafen und Wege

L Fb 4-3: Barrierefreier Umbau von Strafsen und Wegen

Fb 4-3a: Barrierefreie Mobilitatsschnittstellen inkl. Umfeld und Zuwegung
Fb 4-3b: Barrierefreiheit in historischen Strafsenrédumen

Fb 4-3c: Blindenleitsystem im Umfeld 6ffentlicher Einrichtungen

Fb 4-3d: Instandhaltung der Wege / Beseitigung Stolperfallen

@ S-6: Querungsanlagen an Strafien

i: Fb 5-1: Verbesserung bestehender Querungshilfen
Fb 5-2: Anlage neuer Querungshilfen

Si - Sichere Mobilitat

@ S-1: Sichere Schulwege

@ S-2: Verkehrssicherheit fiir Fuf3- & Radverkehr

-1b: sichere Fiihrungsformen und Markierungen
Si 2-1c: Querungen
Si 2-1d: fahrradfreundliche und barrierearme Bodenbeldge
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¥ Planersocietat
Mobilitat. Stadt. Dialog.
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